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Тактовая частота: 16МГц
Объём Flash-памяти: 32 кб
Объём SRAM-памяти: 2 кб
Объём EEPROM-памяти: 1 кб
Напряжение питания: 1,8 – 5,5 В
Потребляемый ток в режиме работы: 0,2 мА (1 МГц, 1,8 В)
Потребляемый ток в режиме сна: 0,75 мкА (1 МГц, 1,8 В)
Количество таймеров/счётчиков: 2 восьмибитных, 1 шестнадцатибитный
Общее количество портов: 23
Количество ШИМ (PWM) выходов: 6
Количество каналов АЦП (аналоговые входы): 6
Количество аппаратных USART (Serial): 1
Количество аппаратных SPI: 1 Master/Slave
Количество аппаратных I²C/SPI: 1
Разрешение АЦП: 10 бит
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Устройство макетной платы
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Язык программирования Arduino - C++
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void setup() {
pinMode(13, OUTPUT);

}

void loop() {
digitalWrite(13, HIGH);
delay(1000);
digitalWrite(13, LOW);
delay(1000);

}

Функция вызывается 
всего 1 раз при 

запуске Arduino

Функция вызывается 
постоянно раз за 

разом, пока Arduino 
работает
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Операторы и функции C++

if ... else
for, while, do ... while
switch
break
continue
return
goto

+
Математические и логические операторы

+
Типы данных: встроенные и пользовательские

Функции  для работы с портами:

pinMode()

digitalRead(), digitalWrite()

analogRead(), analogWrite()

Функции  для работы со временем:

delay()
delayMicroseconds()

millis()
micros()

Макросы:

INPUT, OUTPUT, HIGH, LOW
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void setup() {

pinMode(13, OUTPUT);

}

void loop() {

digitalWrite(13, HIGH);

delay(1000);

digitalWrite(13, LOW);

delay(1000);

}

Цифровой пин № 13

Встроенный светодиод
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Вывод данных из Arduino
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void setup() {
Serial.begin(9600);

delay(1000);

Serial.println("Serial is OK");
Serial.println("============");

}

void loop() {
Serial.println("I’m in the loop!");
delay(1000);

}

Инициализация 
порта 

последовательного 
соединения

Вывод данных в 
последовательный 

порт
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Порты Arduino:
• порт B (цифровые пины с 8 по 13);
• порт C (аналоговые входные пины);
• порт D (цифровые пины с 0 по 7).

Общение с портами напрямую возможно через регистры (на примере порта B):
• регистр DDRB - The Port B Data Direction Register – чтение и запись;

0 – INPUT
1 – OUTPUT

• регистр PORTB - The Port B Data Register  – чтение и запись;
0 – LOW
1 – HIGH

• регистр PINB - The Port B Input Pins Register – только чтение.

pinMode(13, OUTPUT); DDRB = B00100000;

digitalWrite(13, HIGH); PORTB = B00100000;

Плохой вариант!!!
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Порты Arduino:
• порт B (цифровые пины с 8 по 13);
• порт C (аналоговые входные пины);
• порт D (цифровые пины с 0 по 7).

Общение с портами напрямую возможно через регистры (на примере порта С):
• регистр DDRB - The Port B Data Direction Register – чтение и запись;

0 – INPUT
1 – OUTPUT

• регистр PORTB - The Port B Data Register – чтение и запись;
0 – LOW
1 – HIGH

• регистр PINB - The Port B Input Pins Register – только чтение.

pinMode(13, OUTPUT); DDRB = B00100000;

DDRB = DDRB | B00100000;

DDRB |= B00100000;

DDRB |= (1 << 5);
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Порты Arduino:
• порт B (цифровые пины с 8 по 13);
• порт C (аналоговые входные пины);
• порт D (цифровые пины с 0 по 7).

Общение с портами напрямую возможно через регистры (на примере порта С):
• регистр DDRB - The Port B Data Direction Register – чтение и запись;

0 – INPUT
1 – OUTPUT

• регистр PORTB - The Port B Data Register – чтение и запись;
0 – LOW
1 – HIGH

• регистр PINB - The Port B Input Pins Register – только чтение.

PORTB = PORTB | B00100000;

PORTB |= B00100000;

PORTB |= (1 << 5);

digitalWrite(13, HIGH); PORTB = B00100000;

digitalWrite(13, LOW); PORTB &= B11011111;
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Земля

Питание

Сигнальный пин #define PIN_LED 10
#define PIN_SENSOR 8

void setup() {
pinMode(PIN_LED, OUTPUT);
pinMode(PIN_SENSOR, INPUT);

}

void loop() {
int val = digitalRead(PIN_SENSOR);

if (val == HIGH)
digitalWrite(PIN_LED, HIGH);

else
digitalWrite(PIN_LED, LOW);

}
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attachInterrupt(int interrupt, void (*isr)(), int mode)

Плата 0 1 2 3 4 5

UNO 2 3

Mega2560 2 3 21 20 19 18

Leonardo 3 2 0 1 7

Прерывание (interrupt):

Обработчик прерывания (interrupt service routine, ISR):

void ISR_func() {
}

Режим прерывания:
• LOW
• CHANGE
• RISING
• FALLINGВнутри ISR:

1. не работает delay();

2. значения, возвращаемые millis(), не изменяются;

3. возможна потеря данных Serial-соединения;

4. переменные, изменяемые в функции, должным быть объявлены 

как volatile.
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#define PIN_SENSOR 2

void setup() {
pinMode(PIN_LED, OUTPUT);
pinMode(PIN_SENSOR, INPUT);
pinMode(13, OUTPUT);

attachInterrupt(0, ISR_func, CHANGE);
}

void loop() {
digitalWrite(13, HIGH);
delay(1000);
digitalWrite(13, LOW);
delay(1000);

}

void ISR_func() {
int val = digitalRead(PIN_SENSOR);
digitalWrite(PIN_LED, val);

}
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